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1 OBSZAR ZASTOSOWAN

System sterowania ruchem drogowym ASTRUD umozliwia ptynny ruch pojazdéw poprzez
adoptowanie sie do warunkéw panujacych na drodze oraz zdalny monitoring i sterowanie

sygnalizacjg na poszczegdlnych skrzyzowaniach.

2 STRUKTURA SYSTEMU

System ASTRUD skfada sie z:

e sterownikdw sygnalizacji $wietlnej ASC-42
e serwera centralnego gromadzgacego dane z poszczegdlnych sterownikow

e stanowisk operatorskich monitorujacych skrzyzowania
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3 FUNKCIE SYSTEMU

Sterowniki ASC-42 usytuowane na skrzyzowaniach kieruja ruchem wediug zadanego
programu. Istnieje mozliwo$¢ automatycznej zmiany programu w zaleznosci od natezenia ruchu na
skrzyzowaniu oraz od pory dnia. Zmiana programu moze nastgpi¢ poprzez polecenie wystane z

centrum dyspozytorskiego.

Monitorowanie i gromadzenie danych, na temat natezenia ruchu i klasyfikacji pojazdéw na

skrzyzowaniach, ma na celu utatwienie analizy sytuacji na poszczegdlnych skrzyzowaniach w celu

dokonania ewentualnych poprawek w programie sygnalizacji.



4 STEROWNIK SYGNALIZACJII SWIETLNEJ ASC-42

Sterownik sygnalizacji swietlnej ASC-42 stuzy do sterowania ruchem ulicznym. Umozliwia
on realizacje programdéw sterowania dla pojedynczego skrzyzowania lub dla matej grupy
sgsiadujacych skrzyzowan. Sterownik wyposazony jest w urzadzenia zapewniajagce komunikacje z

serwerem w centrum monitoringu.

CECHY STEROWNIKA

e sterowanie do 42 grup sygnalizacyjnych (sygnalizatory zaréwkowe i LED)

e mozliwo$¢ podtaczenia 64 detektoréw, w wersji rozszerzonej do 128 (przyciski, petle
indukcyjne, wideodetektory)

e zliczanie przejezdzajacych pojazddw

o klasyfikacja przejezdzajacych pojazdéw wedtug predkosci i wielkosci

e kontrola wszystkich krytycznych parametréw obwodéw sterujacych

e mozliwo$¢ podtaczenia sterownika do systemu monitoringu “CESTER” w celu zdalnego
podgladu sytuacji na skrzyzowaniu i zmiany parametréw programu sterownika (poprzez
pakietowg transmisje danych GPRS)

e niezalezny uktad kontroli kolizji - w momencie wystgpienia kolizji sygnatéw “zielonych”
nastepuje wytaczenie sterownika w czasie krotszym od 200msek.

e wszystkie awarie wykryte przez sterownik zapisywane sg w bazach

Sterownik umozliwia prace sygnalizacji Swietlnej w podstawowym trybie cyklicznym z
mozliwoscig wymuszenia fazy zielonej. Wymuszenie to moze by¢ synchroniczne lub asynchroniczne z
cyklem pracy skrzyzowania. System zapewnia prace akomodacyjng z wydtuzaniem fazy zielonej w
przypadku pobudzenia odpowiedniego detektora. W celu zapewnienia ptynnosci ruchu akomodacja
moze odbywac sie z zachowaniem statej dtugosci cyklu pracy skrzyzowania (podczas pracy

koordynowanej z innymi sterownikami) lub z wydtuzaniem cyklu.

Sterownik dopuszcza sterowanie reczne:

e wylaczenie sterowania
e zalgczenie wszystkich swiatet czerwonych
e zatgczenie $wiatet zottych pulsujacych

e wybdr programu sterownika.




DANE TECHNICZNE

Zabezpieczenie obwoddéw

- potprzewodnikowe

Maksymalne obcigzenie wyjscia -4A @ 230V
Maksymalne obcigzenie sterownika - 75A @ 230V
Zasilanie - 230V, 50Hz

Przerwy zasilania - ciggta praca przy przerwie zasilania do 50msek.

Wznowienie pracy po powrocie zasilania bez interwencji operatora
-30 do 60°C

1280x675x460

Temperatury pracy

Wymiary zewnetrzne (WxSxG) w mm

5 PROGRAMOWANIE

Przygotowanie programu dla sterownika ASC-42 odbywa sie za pomoca oprogramowania
wspomagajacego KOS pracujacego w srodowisku MS Windows. Po wykonaniu programu istnieje
mozliwo$¢ przetestowania go na symulatorze SimAsc w celu weryfikacji i optymalizacji. Gotowy
program jest przesytany do sterownika poprzez port szeregowy. Sterownik ASC-42 moze
zapamieta¢ 32 programy, przeznaczone na rézne sytuacje. Dla kazdego dnia tygodnia mozna
podporzadkowac do 10 réznych programoéw wigczanych w odpowiednich porach doby. Dodatkowo
mozna zaprogramowac do 16 dni specjalnych np. $wigtecznych. Wybdr programéw moze odbywac
sie automatycznie zgodnie z harmonogramem, lub na zadanie operatora przekazane ze stanowiska

dyspozytorskiego.
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6 BUDOWA

Sterownik posiada modutowa konstrukcje w standardzie EUROCARD(3U). Poszczegdlne
grupy kotowe i piesze sterowane s przez moduty MS-41 wyposazone w 4 klucze
potprzewodnikowe. Moduty te sterujq sSwiattami czerwonym, zottym, zielonym i strzatkq lub
dodatkowym $wiattem czerwonym i przeznaczone sg do sterowania sygnalizacjq jednej grupy
kotowej badz pieszej. Moduly sterujgce wyposazone sa W specjalne zitacza o wysokiej

wytrzymatosci pradowej.

Sterownik ASC-42 wspotpracuje z detektorami za posrednictwem modutéw MIL-81 i MIO8S.
Dzieki temu mozliwa jest praca akomodacyjna optymalizujgca ruch na skrzyzowaniu, zbieranie
informacji o natezeniach ruchu i realizowanie innych funkcji poprawiajacych wydajnos¢ arterii

komunikacyjnych (np. wymuszanie fazy zielonej).

7 KONTROLA STEROWANIA I DIAGNOSTYKA

Dla zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa ruchu sterownik ASC-42 wyposazono w
szereg funkcji kontrolnych i diagnostycznych. W stanie awarii wtgczane jest pulsujgce $wiatto zétte
realizowane przez sterownik programowo. W przypadku awarii uniemozliwiajacej poprawne
sterowanie, sterownik zostaje automatycznie odtgczony od obwoddéw wyjsciowych. Uruchamia sie
wowczas niezalezny generator sterujacy pulsujgcym Swiattem zéttym. Ewentualna awaria w
uktadzie tego generatora powoduje catkowite wylgczenie obwoddw wyjsciowych i wygaszenie

wszystkich $wiatet.

Wszystkie wyjsécia sg wyposazone w elektroniczne zabezpieczenia przeciwzwarciowe. Kazde
z nich ma wbudowane ukfady kontroli pradu i napiecia co umozliwia natychmiastowq i precyzyjna
lokalizacje uszkodzenia obwodow wyjsciowych. Dodatkowo sterownik kontroluje napiecie

zasilajace, zgodnosc¢ stanow, kolizje Swiatet zielonych oraz czasy miedzyzielone.

W celu wyeliminowania btednego dziatania sterownika zastosowano niezalezny ukfad
kontroli kolizji MDC-01. Ukfad ten wyposazony we wtasny procesor kontroluje stan Swiatet
zielonych i sprawdza zataczenie $wiatet na kierunkach zdefiniowanych jako kolizyjne. W przypadku
kolizji wytacza sterownik w czasie kréotszym od 200 msek. Uktad antykolizyjny mozna
zaprogramowac za pomoca przenosnego komputera. Dane dla niego sa przygotowywane przy

pomocy programu KOS.

Niezgodnos$¢ stanu sygnatdéw zielonych odczytanego przez ukitad antykolizyjny ze stanem
odczytanym przez sterownik jest traktowana jako awaria powodujaca wytaczenie sterownika i

wigczenie sprzetowego generatora pulsujacych $wiatet zottych.

Wszystkie awarie wykryte przez sterownik sg zapamietywane w bazach archiwalnych.
Zapamietane informacje moga by¢ przegladane na konsoli sterownika oraz centrum

dyspozytorskiego.



